
da aggiunngere

Nota: durante lo stato di impostazione, ogni operazione dovrebbe durare meno di 10 secondi, altrimenti si uscirà dall'impostazione e si tornerà 
allo stato originale.
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Commutazione da Bi-direzionale a mono-direzionale

Nota: La centralina è impostata di fabbrica nella modalità Bi-Direzionale (S-Tipe) 
- Modalità motore di tipo S: protezione dallo stallo e funzioni di controllo percentuale 
virtuale;

P2×1 UP×1 P2×1

-Tipe
Bi-Direzionale

Standard

Modificare senso di rotazione

Nota: se il motore è installato in modo da ruotare nella direzione 
opposta a quella prevista. per esempio. premere SU e il motore gira 
verso il basso, provare di seguito per cambiare direzione.

(SU+GIU)×2S

Il LED Lampeggia una volta

Alimentare

Comandi invertiti correttamente
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STOP×1P2×1 DOWN×1
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(In S-type Motor Mode)
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Jog & Tilt Mode

Power on STOP×1P2×1 P2×1

Note: In this mode, press UP, the motor will run upward, close UP button, the motor will stip; press DOWN, the motor will run
downward, close DOWN button, the motor will stop.

Power on STOP×1P2×1 P2×1

Power on STOP×1P2×1 P2×1

Power on STOP×1P2×1 P2×1

S

Power on UP×1P2×1 STOP×1

The indicator flashes once, the
sensitivity is grade one; the
indicator flashes twice, the
sensitivity is grade two; there are
six grades

Note: The function is only valid after studying the set upper and lower limits.
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